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I. KARTA PRZEDMIOTU

. Nazwa przedmiotu: Urzgdzenia nawigacyjne Il
. Kod przedmiotu: Vn

. Jednostka prowadzgca: Wydziat Nawigacji i Uzbrojenia Okretowego
. Kierunek: Nawigacja

. Specjalnos¢: Nawigacja morska

. Modut: kierunkowy

. Poziom studiow: Il stopnia

. Forma studiéw: stacjonarne

. Semestr studiéw: II

. Profil: praktyczny

. Prowadzacy: Andrzej Felski

. Data aktualizacji: 2014-09-10
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CELE PRZEDMIOTU

Ugruntowanie i rozszerzenie wiedzy z zakresu okretowych urzgdzen nawigacyjnych

Praktyczna umiejetnos¢ okreslana poprawnosci funkcjonowania oraz okreslania poprawek
urzadzen nawigacyjnych

Ugruntowanie i doskonalenie umiejetnosci wyznaczania pozycji okretu, jego kursu i predkosci
W oparciu o wspofczesne urzgdzenia nawigacyjne

Zapoznac¢ z tendencjami rozwoju urzgdzen nawigacyjnych

Ugruntowa¢ wiedze o cyklu eksploatacyjnym urzadzen i infrastruktury nawigacyjnej

Ugruntowac¢ umiejetnosé oceny przydatnosci i mozliwosci wykorzystania nowych technologii w
zakresie zagadnieh nawigac;ji.

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY,
UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI
Znajomos¢ fizyki i matematyki na poziomie studiow techniznych pierwszego stopnia,
elementarna wiedza z zakresu elektroniki, automatyki oraz znajomo$¢ podstawowych
urzgdzen nawigacyjnych

EFEKTY KSZTALCENIA

Rozumie dziatanie i zna zasady wykorzystania urzadzeh i systemow nawigacyjnych,
okreslania ich doktadnosci i kalibraciji.

Ma wiedze o zasadach bezpiecznej eksploatacji systemow i urzgdzen okretowych, w tym
konserwacji i napraw.

Ma szczegdtowg wiedze zwigzang z wyznaczaniem pozycji statku i jej doktadnosci z
wykorzystaniem wspotczesnych systemaéw.

Ma wiedze o trendach rozwojowych w zakresie informatyki, elektroniki, telekomunikaciji i
oceanotechniki powigzanych z problematykg nawigacji i zeglugi.

Ma podstawowg wiedze o cyklu zycia urzgdzen i systeméw technicznych statku i
infrastruktury nawigacyjnej.

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiggniec (technik i technologii)
w zakresie zagadnien nawigaciji.



Potrafi krytycznie analizowac¢ informacje pozyskiwane z systeméw nawigacyjnych, rozumie
EK7 ograniczenia i btedy uzytkowanych systemow oraz prawidtowo ocenia poprawnos¢ ich
funkcjonowania oraz doktadnos$é.

STRUKTURA PRZEDMIOTU

Forma zajeé- Liczba Forma zajeé- Liczba Forma zaje¢- Liczba
wyktady godzin ¢wiczenia godzin laboratoria godzin
w1 1
W2 2 L1 1
W3 2 L2+Z1 2
w4 1 L3 2
L4 2
W5 1
W6 1 L5 1
W7 2 L6 2
W8 2 L7 2
W9 2 L8 2
L9 2
W10 2
Suma 16 0 16

TRESCI PROGRAMOWE

Zajecia wprowadzajgce. Przedstawienie sie nauczyciela akademickiego. Informacja o miejscu
W1 iznaczeniu przedmiotu w programie ksztatcenia, zakresu tematycznego oraz zasad
zaliczenia. Podanie literatury do przedmiotu.

W2 Magnetyzm statku, dewiacja.

Obliczanie wepotczynnikéw wzoru Archibalda Smitha, identyfikowanie sktadowych:
potokreznej, Ewiercokreznej i statej.

L1
W3 Metody okreslania dewiaciji; tabela dewiaciji.

L2 Okreslanie poprawki kompasu wybranymi metodami.
Z1 Sporzadzanie tabeli dewiaciji.

W4 Repetytorium z zakresu systemu Loran C; e-Loran.
L3 Obstuga operatorska odbiornika systemu Loran C.

Repetytorium z zakresu systemow satelitarnych GPS, GLONASS, Galileo, Beidou; Kompas

Seml ;
satelitarny.

L4 Obstuga operatorska odbiornika GMDSS, Kompas satelitarny.
W5  Wspotczesne systemy radionawigacyjne, tendencje rozwojowe.
Sem 2 Repetytorium z zakresu hydroakustyki.
Sem 3 Repetytorium z zakresu AIS i VDR.
W6 Eksploatacja autopilota okretowego.

L5 Obstuga i testowanie przyktadowego autopilota.



W7  Zintegrowane systemy nawigacyjne.
Sem 4 Repetytorium z zakresu ECDIS.
L6 Wykorzystanie ECDIS w trakcie wachty morskiej.
Sem 5 Repetytorium z kompasu zyroskopowego.
W8 Kompasy zyroskopowe nie wykorzystujgce zyroskopu kierunkowego.
L7 Analiza budowy wspétczesnych kompasow zyroskopowych.
W9 Kompas magnetyczny fluxgate.
L8 Obstuga i kalibracja kompasu fluxgate.
Sem 6 Repetytorium z zakresu pomiaru predkosci okretu.
L9 Okreslanie poprawki logu wybranymi metodami.

W10 Woybrane zagadnienia fgcznosci morskiej; tgczno$¢ medyczna, fgcznos¢ eksploatacyjna.

Notebook z projektorem

Rzutnik $wiatla dziennego i foliogramy
Tablica i kolorowe pisaki
Laboratorium urzgdzeh nawigacyjnych
Symulator manewrowo-nawigacyjny

abwdN P

P1 Udziat w seminarium, zaliczenie EK1 - EK6
kolokwium.

P1 Zaliczenie labolatoriow EK1 - EK6

F1 Udziat w seminariach EK7

OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

Srednia liczba godzin na

Forma aktywnosci . . o
zrealizowanie aktywnosci

semestr ] razem
Godziny kontaktowe z nauczycielem 32 32
Przygotowanie sie do wyktadéw i cwiczen 20 20
Samodzielne opracowanie zagadnien 12 12
SUMA GODZIN W SEMESTRZE 64 r.a 64
PUNKTY ECTS W SEMESTRZE 3 r.a 3

LITERATURA PODSTAWOWA | UZUPELNIAJACA
1 Felski A. Pomiar predkosci okretu. AMW, Gdynia, 1997
Jurdzinski M. Dewiacja i kompensacja morskich kompaséw magnetycznych. AM, Gdynia,
2 2000
3 Posita J., Miesikowski M. Kompas zyroskopowy z korekcjg zewnetrzng. AMW, Gdynia, 2006
Posita J., Szybka P. Magnetyzm Ziemi, okretu, kompas magnetyczny, kompensacja i
4 okreslanie dewiacji. AMW, Gdynia, 2006
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