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+» Bagchor Tomasz — Ocena ryzyka prowadzenia nawigacji na akwenach z wystepowaniem
zlodzenia

STRESZCZENIE: Postepujace ocieplenie klimatu sprawia, ze otwierajg sie nowe, dotgd niedostepne
nawigacyjnie przejscia morskie. Praca przedstawia opis akwenu Oceanu Arktycznego pod katem
prowadzenia bezpiecznej nawigacji. Przeanalizowano wystepujgce zagrozenia i trudnosci, ktére moze
napotkac jednostka poruszajgca sie w rejonach polarnych. Przedstawione zostaty rézne metody oceny
ryzyka oraz wskazéwki majgce na celu zminimalizowanie szansy na wystgpienie awarii lub wypadku
morskiego.

¢ Chodzko Kacper — Zastosowanie wzordw tréjkgta nawigacyjnego do obliczania wspdtrzednych
okretu z pomiaru dwdch parametrow pozycyjnych

STRESZCZENIE: Celem praca dyplomowej pt. ,Zastosowanie wzoréw tréjkata nawigacyjnego do obliczania
wspotrzednych okretu z pomiaru dwdch parametréw pozycyjnych” jest uzupetnienie metodg obliczeniowa
tabeli powiekszonej szerokosci o kolumne difugosci tuku potudnika od réwnika dla elipsoidy WGS — 84.
W pierwszym rozdziale przedstawiona jest teoria dotyczaca wyznaczania pozycji obserwowanej okretu.
Drugi rozdziat zawiera algorytmy bezposrednich sposobdéw obliczania wspdétrzednych z pomiaru dwdch
parametréw pozycyjnych oraz obliczanie pozycji obserwowanej z namiaréw i odlegtosci. Trzeci rozdziat
dotyczy oceny doktadnosci obliczania wspdtrzednych pozycji okretu. Na koniec zostata zaproponowana
tabela powiekszonej szerokosci uzupetniona o dtugosc¢ tuku potudnika od réwnika dla WGS — 84.

+» Dtugotecki Konrad - Weryfikacja Numerycznego Modelu Terenu budowanego danymi
batymetrycznymi

STRESZCZENIE: Echosonda wielowigzkowa to urzgdzenie, ktére podczas pomiaréw hydrograficznych
pozwala na akwizycje ogromnej ilosci danych batymetrycznych emitujac wiele wigzek akustycznych
w szerokim sektorze i odbierajgc echo sygnatéw odbitych. Praca magisterska dotyczy oceny doktadnosci
Numerycznego Modelu Terenu oraz efektywnosci skrajnych wigzek systemu MBES. W rozdziale pierwszym
pracy scharakteryzowano wptyw predkosci dzwieku na propagacje fali akustycznej.

W drugim rozdziale pracy skupiono sie na wymaganiach i metodach pozyskiwania danych
hydroakustycznych. W ostatnim rozdziale zbadano doktadno$¢ sektora pasa pomiarowego, uzytecznosc
skrajnych wigzek oraz przeanalizowano wyniki pomiaréw, co byto celem tej pracy.

+¢ Dobrzeniecki Adam — Warunki przewozu tadunkéw niebezpiecznych

STRESZCZENIE: Powyisza praca dyplomowa zajmuje sie tematykg dotyczacg przewozéw tadunkow
niebezpiecznych klasy 1. Jej celem jest ustalenie warunkow niezbednych do przeprowadzenia bezpiecznego
przewozu tych towarow drogg morska. W pracy zostaty przedstawione podstawy prawne, klasyfikacja
tadunkéw niebezpiecznych oraz informacje dotyczace realizacji przewozéw morskich z uwzglednieniem
systemow wymiany danych. W trzecim rozdziale umieszczono informacje na temat zagrozen oraz oceny
bezpieczenstwa.
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+» Rynkowska Anna — Wptyw zlodzenia i oblodzenia na bezpieczeristwo prowadzenia nawigacji na
Pétnocnym Atlantyku

STRESZCZENIE: Niniejsza praca przedstawia opis zjawiska zlodzenia i oblodzenia w obszarze Pdtnocnego
Atlantyku, a takze wptyw tych zjawisk na bezpieczeristwo procesu nawigacji. Z pomocg metod badawczych
sporzgdzono whnioski, jaka forma zlodzenia ukazuje sie na akwenie Pétnocnego Atlantyku, przedstawiono
intensywnos¢ zjawiska oblodzenia oraz ich wptyw na bezpieczne prowadzenie nawigacji. Ponadto istotng
czescig pracy byto zobrazowanie zdarzen niebezpiecznych dla jednostek ptywajacych, a takze bezpieczne
sposoby pokonania tych przeszkdd.

¢ Sadowski Rafat — Nawigacja zliczeniowa biomimetycznego autonomicznego pojazdu
podwodnego

STRESZCZENIE: Systemy nawigacji inercjalnej w technologii MEMS montowane s3 w pojazdach
podwodnych. Niefortunnie im dtuzszy jest czas pracy tych systemdw tym wieksza jest ich niedoktadnosc.
W pracy zminimalizowano ten bfad poprzez implementacje algorytméw informatycznych. Ponadto praca
zawiera podstawowe informacje o pojezdzie na ktérego danych pracowano. Przedstawiono réwniez jak
stworzono estymator predkosci i jak dodano parametr oddziatujgcy na kurs. Celem kompleksowosci
przeprowadzonych badan postanowiono réwniez poréwnac¢ wyniki uzyskane trzema réznymi sposobami.

+» Witkowska Beata — Wybrane metody korekcji geometrycznej obrazéw sonarowych

STRESZCZENIE: Praca zawiera analize wybranych metod korekcji geometrycznej obrazéw sonarowych.
Pierwszy rozdziat dotyczy geometrii sonaru bocznego oraz procesu powstawania obrazu. W rozdziale
drugim omdwiono przyczyny znieksztatcen i zaktdcen obrazéw sonarowych, a takze wstepne metody ich
poprawiania. W rozdziale trzecim poza oméwieniem prostych algorytméw cyfrowego zastosowania filtrow,
przedstawiono réowniez przebieg i wyniki badania, majgcego na celu transformacje zobrazowania
sonarowego, szczegblnie w kontekscie prostowania obiektéw uprzednio zdeformowanych na skutek
niestabilnego ruchu platformy pomiarowej. Transformacja ta polegata m.in. na przeprowadzeniu procesu
progowania oraz wygenerowaniu automatycznego filtru krawedziujgcego. Celem badan bylo réwniez
sprawdzenie mozliwosci dokonania korekcji geometrycznej obrazéw sonarowych za pomocg optymalnego
ustawienia zobrazowania, wtasciwego doboru parametréw operacyjnych oraz mozliwosci przeprowadzenia
prostowania obiektéw sonarowych.

% Woéjtowicz Dawid — Wyznaczanie pozycji jednostki ptywajgcej w akwenach ograniczonych na
podstawie obserwacji radarowej

STRESZCZENIE: Obraz radarowy jest zrédtem wielu informacji przydatnych do precyzyjnego wyznaczania
pozycji jednostki ptywajacej. Cechg odrdzniajaca radarowe systemy nawigacyjne od satelitarnych systemow
pozycjonowania jest to, ze wyznaczona pozycja jest pofgczona z elementami wybrzeza i otaczajgcymi
jednostke niebezpieczedstwami nawigacyjnymi. Wyznaczanie pozycji okretu na podstawie obserwacji
radarowych charakteryzuje sie autonomicznoscig. Wszystkie dane, odczytywane parametry, niezbedne do
otrzymania pozycji zawarte sg w zobrazowaniu radarowym. Celem niniejszej pracy magisterskiej byto
przedstawienie koncepcji wyznaczania pozycji okretu z wykorzystaniem obserwacji radarowej na podstawie
punktéw charakterystycznych infrastruktury portowej. Zwigzane to byto z procesem dopasowania obrazu
radarowego do mapy morskiej Wymagato to cyfrowego przetwarzania i obrébki tego zobrazowania.
W pracy badano wptyw rozmieszczenia punktéw charakterystycznych na doktadnos$é pozycji dla obrazéw
w formie bitmapy. Prace podzielono na dwie czesci. Pierwsza jest czescig analityczng, druga natomiast jest
czescig badawczg. Wyniki badan pokazujg jaki wptyw na doktadno$é¢ pozycji wyznaczonej metodami
poréwnawczymi ma odpowiedni dobdr punktow.
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+» Gryglewski Barttomiej — Manewrowos¢ todzi motorowej RHIB typu S-6100 w dostepnych
konfiguracjach napedu

STRESZCZENIE: Praca ma na celu przygotowanie dokumentacji manewrowej dostepnej dla sternika todzi
motorowodnej w postaci uproszczonej ,Karty Pilota” montowanej na jednostkach motorowych
»,POMORZANIN” i ,ACADEMOS”. Wykonano pomiary na przygotowanym poligonie pomiarowym
a nastepnie zestawione wyniki przedstawiono na wykresach i schematach. Efektem koncowym jest projekt
»Karty Pilota”, ktéra moze postuzy¢ jako informacja dla uzytkownika todzi i znacznie utatwié dostep do
niezbednych danych manewrowych.

¢ Jattuszewski Mikotaj — Analiza doktadnosci pomiaru batymetrycznego z uwzglednieniem
predkosci rozchodzenia sie sygnatu akustycznego w wodzie

STRESZCZENIE: Sondaze batymetryczne sg jednymi z najwazniejszych prac hydrograficznych. W celu
wykonania precyzyjnego sondazu batymetrycznego niezbedna jest znajomos¢ doktadnej predkosci
rozchodzenia sie dzwieku w wodzie. W pracy zbadano dokfadno$¢ obliczania predkosci dzwieku za pomoca
trzech wzoréw empirycznych — Wooda, Del Grosso oraz Clay Edwina. Zgromadzone wyniki poddano analizie
w celu poréwnania, ktéry wzér empiryczny obarczony jest najmniejszym btedem dla warunkéw Morza
Battyckiego.

++» Karp Wojciech — Identyfikacja obiektow minopodobnych na podstawie obrazéw sonarowych

STRESZCZENIE: W badaniach naukowych poszukuje sie metod zwiekszajagcych mozliwosci wykrycia
i identyfikacji min morskich. W pracy opracowano algorytm oparty na przetworzeniu obrazéw sonarowych
z wykorzystaniem metod poréwnawczych obrazéw. Przy pomocy narzedzi programowych dokonano
badania wykazujagcego mozliwosci identyfikacji miny morskiej za pomocg opracowanego algorytmu
wykorzystujgcego funkcje odlegtosci Euklidesa. Wyniki badania opublikowano w pracy.

+» Kulwikowski Dominik — Pozycjonowanie obiektow podwodnych wykrytych urzgdzeniami
holowanymi

STRESZCZENIE: Celem pracy byta ocena wptywu hydroakustycznego pozycjonowania sonaru holowanego na
doktadnos¢ okreslania pozycji wykrytych obiektow podwodnych.

W rozdziale pierwszym przedstawiono informacje niezbedne w czasie pozyskiwania danych o obiektach
podwodnych oraz klasyfikacje wykorzystywanych w tym celu urzadzen hydrograficznych. W rozdziale
drugim opisany zostat sonar Klein 3000, system HiPAP 501 oraz sposob rejestracji i rozkodowania
zarejestrowanych danych pomiarowych zawartych w depeszy NMEA. Wyniki przeprowadzonej analizy

i otrzymane wnioski stanowig natomiast tres¢ rozdziatu trzeciego.

+» Lubanski Michat — Bezpieczeristwo prowadzenia nawigacji na akwenie Morza Battyckiego
w warunkach wystepowania zlodzenia i oblodzenia

STRESZCZENIE: W powyzszej pracy mozna znalez¢ informacje dotyczgce zlodzenia i oblodzenia
wystepujacego na akwenie Morza Battyckiego oraz ich wptywa na prowadzanie bezpiecznej nawigacji.
W pracy zawarte zostaly informacje opisujgce charakterystyke zjawisk lodowych oraz identyfikacje
akwendéw Morza Battyckiego, na ktérych owe zjawi-ska wystepujg. W trzecim rozdziale poruszona zostata
problematyka wptywu warunkéw zlodzenia i oblodzenia na bezpieczerstwo prowadzenia nawigacji na
akwenie Morza Battyckiego. Przedstawione zostaty tam proponowane procedury podczas po-szczegélnych
etapow zeglugi w lodach. Co wiecej, zostaty tam opisane problemy jakie mogg napotkaé jednostke
ptywajaca oraz zadania nalezgce do stuzby lodowej.



