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¢+ Ferenc Wojciech — Ocena doktadnosci pozycjonowania GNSS przy pomocy odbiornikéw
zainstalowanych w UAV

STRESZCZENIE: W niniejszej pracy przedstawiona zostata analiza doktadnosci pozycjonowania GNSS przy
pomocy odbiornikdw zainstalowanych na poktadzie Bezzatogowych Jednostek Latajgcych z odbiornikiem
GNSS Leica Viva GS15 wraz z kontrolerem CS10 oraz odbiornikiem Topcon Hiper Il. Przeprowadzono
badania statyczne oraz dynamiczne, dokonano analizy statystycznej wykonanych pomiaréw, ktérej efektem
jest wyznaczenie nieznacznych btednych odczytow wspétrzednych geograficznych modutéw GPS
zamontowanych w UAV.

++» Ziomek Anna — Oznakowanie nawigacyjne portu Gdynia

STRESZCZENIE: Zegluga morska to bezpieczne prowadzenie statku z jednego punktu do drugiego. Wszelkie
przepisy, normy, prawa, wyposazenia, itp. z ktdrych nawigator musi korzysta¢ podczas nawigowania
sprawiaja, ze ryzyko wypadku jest mniejsze.

Miedzynarodowe Stowarzyszenie Stuzb Oznakowania Nawigacyjnego odpowiedzialne jest za wiasciwe
oznakowanie nawigacyjne. Dzieki temu przyczynia sie do zwiekszenia bezpieczenstwa zycia i mienia na
morzu oraz zmniejsza ryzyko wypadkow.

W niniejszej pracy przedstawiono oznakowanie nawigacyjne portu Gdynia. Celem pracy dyplomowej byto
przedstawienie modernizacji, ktére poprawityby bezpieczeristwo nawigacji.

% Koztowski Artur — Weryfikacja dokumentacji manewrowej jednostki typu ,Supply ship”
w oparciu o srodowisko symulatora NT — PRO 5000

STRESZCZENIE: Przedstawienie podstaw prawnych, dotyczacych manewrowania, ktére zostaty wytyczone
przez rezolucje IMO. Opis podstawowych pojeé, ktére zwigzane sg z manewrowaniem jednostka.
Zaplanowanie oraz przeprowadzenie préb symulacyjnych, zgodnie z wymaganiami IMO. Opis srodowiska
symulacyjnego, badanego modelu jednostki ptywajacej, a takze aparatu matematycznego. Opracowanie,
analiza oraz weryfikacja zgromadzonych danych. Zaréwno tych, pochodzacych z préb manewrowych,
a takze wygenerowanych ze srodowiska symulatora. Zbadanie i pordwnanie wynikdéw z dostepnych Zrédet.
Okreslenie zdolnosci manewrowych badanego modelu jednostki.

¢ Kasprzak Pawet — Dynamiczne okreslanie zapasu wody pod stepkq z wykorzystaniem symulatora
NAVI TRAINER 5000

STRESZCZENIE: Osiadanie statku w ruchu to zjawisko zwigzane z efektem Bernouulego, czego widocznym
skutkiem jest przyrost zanurzenia statku. Wielko$¢ osiadania zalezy od dwdéch parametréw: predkosci
statku oraz gtebokosci pod stepka. Praca porusza podstawy fizyczne tego zjawiska oraz opisuje metody
analityczne i graficzne stuzgce okresleniu wielkosci osiadania. Na podstawie symulacji w srodowisku NAVI
TRAINER 5000 PRO podczas przejscia jednostki z okreslonymi predkosciami manewrowymi po wczesniej
zaprojektowanym akwenie manewrowym wyznaczono wielko$ci dynamicznego osiadania. Na podstawie
badan stwierdzono, iz osiadanie wystepuje. Ma decydujgce znaczenie w procesie nawigacji. Statek
z trymem statycznym na rufe ma tendencje do osiadania na rufie do pewnego krytycznego momentu. Na
podstawie badan wyznaczono arkusz krzywych osiadania statku, dzieki czemu nawigator moze w kazdym
miejscu wyznaczy¢ wielko$¢ osiadania statku.(W zgodzie z ograniczeniami metody).

¢ Karski Kacper — Bezpieczeristwo nawigacji zbiornikowcow na Morzu Baftyckim

STRESZCZENIE: Opisatem wykorzystanie zbiornikowcédw w transporcie morskim, bezpieczenstwo
W rejonie morza Battyckiego oraz problemy nawigacyjne z jakimi sie spotykaja.
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08:30-08:40 Uroczyste rozpoczecie seminarium
08:40-09:25 % Ferenc Wojciech
Ocena doktadnosci pozycjonowania GNSS przy pomocy odbiornikow
zainstalowanych w UAV
¢+ Ziomek Anna
Oznakowanie nawigacyjne portu Gdynia
+» Koztowski Artur
Weryfikacja dokumentacji manewrowej jednostki typu ,Supply ship”
w oparciu o srodowisko symulatora NT- PRO 5000
09:25-09:35 Przerwa
09:35-10:05 ¢ Kasprzak Pawet
Dynamiczne okreslanie zapasu wody pod stepkq z wykorzystaniem
symulatora NAVI TRAINER 5000
¢ Karski Kacper
Bezpieczeristwo nawigacji zbiornikowcow na Morzu Bafttyckim
10:05-10:15 Zakonczenie seminarium




