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+» Wiligata Wojciech — Mozliwosci wykorzystania manewrdw taktycznych w prowadzeniu
nawigacji na statku handlowym

STRESZCZENIE: Nawigacja taktyczna stanowi istote manewrowania taktycznego okretéw. Przekazuje
powszechne zasady i czynnosci skutkujgce bezkolizyjnym ptywaniem oraz wfasciwym wykorzystaniem
srodkéw walki okretu w ataku i w obronie. Ze wzgledu na narastajgce zagrozenie piractwa oraz mozliwos¢
destabilizacji w niektérych morskich rejonach swiata, postanowiono zanalizowaé mozliwos¢ wykorzystania
manewrdw taktycznych w prowadzeniu nawigacji na statkach handlowych. W niniejszej pracy
przeprowadzono badania w symulatorze mostka poktadowego AMW, wybranych manewréw, wykonanych
przez jednostki handlowe oraz okret wojenny. W pierwszej czesci przedstawiono teorie stanowigcy
wprowadzenie do szczegétowych badan. Rozdziat drugi zawiera charakterystyke manewrowg jednostek
wybranych do badan w symulatorze. Rozdziat trzeci miesci metodyke dziatania. Zawarte sg w nim
informacje, dotyczace sposobu przeprowadzenia badan, oraz sprzetu na ktérym zostaty przeprowadzone.
W rozdziale czwartym zawarte sg badania oraz analiza w formie wykreséw i zdje¢. Ostatnia czes¢ pracy to
whnioski z przeprowadzonych badan.

¢ Dubaj Patrycja — Metody pozyskiwania obrazéw radarowych na potrzeby nawigacji
poréwnawczej

STRESZCZENIE: Tematem niniejszej pracy s metody pozyskiwania obrazéw radarowych na potrzeby
nawigacji poréwnawczej. Celem pracy byto przedstawienie i poréwnanie znanych metod rejestracji
obrazéw i sygnatéw radarowych, ich analiza pod wzgledem otrzymanego materiatu badawczego oraz
wykorzystanie go na potrzeby nawigacji. W pracy przedstawiono metode fotografowania, rejestracje
sekwencji video, cyfrowy zapis obrazu radarowego, wyznaczanie  punktdw charakterystycznych z
wykorzystaniem cyfrowej transmisji danych NMEA oraz pozyskiwania pierwotnego radiolokacyjnego
sygnatu wizyjnego. Przeanalizowano mozliwosci wykorzystania nowoczesnych technik do rejestracji wizji
radarowe] wykorzystujac przy tym nastepujgce urzadzenia: oscyloskop z pamiecig cyfrowa, przystawki
oscyloskopowe oraz digitizer pracujacy w komputerze klasy PC. W celu przeprowadzenia badan stworzono
3 stanowiska pomiarowe w rdéznych konfiguracjach: na bazie karty PC, na bazie oscyloskopu i z
wykorzystaniem przystawki USB. Badania w zakresie rejestracji sygnatu wizyjnego przebiegaty etapowo i
zostaty podzielone na pomiary lgdowe i morskie. W ostatnim rozdziale opisano sposoby wykorzystywania
obrazéw radarowych na potrzeby nawigacji. W pracy uwzgledniono pozycjonowanie bazujgce na
zarejestrowanych obrazach radarowych. Przeprowadzono w tym celu przeglad metod kompresji obrazu
radarowego wyszczegolniajgc: metode redukcji obrazéw, metode rzutowania, transformate Fourier’a,
inwariant obrazéw oraz kompresje z wykorzystaniem sieci neuronowych. Kolejna metoda wykorzystania
obrazéw opisana w pracy to wykorzystanie pozyskanego materiaty badawczego w celu weryfikacji obrazéow
radarowych w symulatorach nawigacyjnych. W tym celu przeprowadzono badania z wykorzystaniem
archiwalnych, rzeczywistych obrazéw radarowych z rejonu Kanatu Angielskiego i Zatoki Gdanskiej
uzyskanych z bazy danych INiIHM AMW. Ostatnim etapem pracy jest tworzenie srodowiska obrazéw
radarowych w symulatorach nawigacyjnych. Wszystkie z 3 metod wykorzystywania obrazéw radarowych
opisanych w rozdziale trzecim bazujg na funkcji podobienstwa.
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+» Tuzimek Oskar — Ocena manewrowosci jednostki typu , Lontainer ship t. 22” w oparciu o testy
symulacyjne

STRESZCZENIE: W pracy inzynierskiej przedstawiono sposoby okredlania zdolnosci manewrowych dla
jednostki ptywajacej w oparciu o rezolucje IMO. Po zaprojektowaniu i wykonaniu odpowiednich préb na
symulatorze NaviTrainer 5000, zaprezentowano odpowiedni model matematyczny, dzieki ktéremu
otrzymane wyniki staty sie czytelne co umozliwito dokonanie oceny.

+» Marcinkowski Radostaw — Ocena manewrowosci jednostki typu ,,OPV t.1” w oparciu o testy
symulacyjne

STRESZCZENIE: Praca ma na celu zbadanie i ocene wtasciwosci manewrowych okretu wojennego typu OPV,
czyli jednostki uzywanej do patrolowania obszaréw morskich na catym swiecie, ni tylko jako zastosowanie
go dla potrzeb Marynarki Wojennej, ale réwniez dla innych organizacji paramilitarnych czy ratowniczych. W
opracowaniu mozna znalez¢ opis okretu, ktéry byt przedmiotem badan oraz jego dane, w tym opis wptywu
jego czesci podwodnej na zachowanie podczas prowadzenia jednostki jak i opis akwendw treningowych na
jakich zostaty przeprowadzone pomiary, a takie warunki hydrometeorologiczne jakie musiaty im
towarzyszy¢ wliczajgc w to zanurzenie, wysokos¢ fali, predkos$é wiatru. W opracowaniu znajduje sie réwniez
opis symulatora NaviSailor 4000 firmy TRANSAS i jego mozliwosci, dzieki ktéorym mozliwe byto stworzenie
niniejszej pracy oraz aspekty jego uzycia do przeprowadzenia innych symulacji niz potrzebnych do mojej
pracy.

Sposéb prowadzenia badan na symulatorze zostat oparty o wytyczne przepisdow, konwencji
miedzynarodowych i rezolucji dla prawdziwych statkéw handlowych jak i okretdw marynarki wojennej . W
niniejszej pracy wyniki zostaty przedstawione w formie obliczen jak i graficznie, pozwalajgc na jednoznaczne
stwierdzenie charakterystyki statku i mozliwos¢ wyobrazenia sobie istoty prowadzenia badan.

+»» Wreczycki tukasz — Nawigacyjne planowanie podrézy po ortodromie z uzyciem wspdtczesnych
odbiornikow GNSS

STRESZCZENIE: W pracy inzynierskiej przedstawiono ocene mozliwosci i doktadnosci nawigacyjnego
planowania podrézy z wykorzystaniem odbiornikéw GNSS. Po wyznaczeniu parametréw kontrolnych
opartych na wzorach Vincenta zostaly zestawione z odbiornikiem GNSS oraz ECDIS, dzieki ktéremu
otrzymane wyniki staty sie czytelne co umozliwito dokonanie oceny odbiornikdw oraz utworzenia
whioskow. Ocene doktadnosci wyznaczania elementdw ortodromy przeprowadzono w oparciu o parametry
kontrolne wyznaczone z rownan Vincenta. Wyniki ECDIS pokrywaja sie parametrami kontrolnymi natomiast
wyniki odbiornika SAAB R5 NAV réznig sie od kontrolnych w przedziale od -18 do 240 metréw.



